
Devoir de contrôle continu.

Une fonction polynôme  (ex f(x)=3+5x-8x3+ 6x4) peut être représentée de plusieurs manières :

1) un tableau de coefficients et le degré du polynôme :
struct poly {float *tab ;int deg } f; : f.tab[i] représente le coefficient de xi dans le 
polynôme. f.deg représente le plus grand coefficient (et donc la taille du tableau -1).
pour l’exemple, on aurait le tableau suivant : 

3 5 0 -8 6
2) une liste chaînée de monômes, chaque monôme (du type axi) étant constitué du 

coefficient a et de l’exposant i. Cette liste peut-être triée par ordre croissant de degré 
ou non triée.

Pour notre exemple on aurait

Ecrire trois  fonctions C  (et la description des types utilisés) permettant de faire la somme de 
deux polynômes (et de renvoyer le polynôme résultat) selon les trois représentations évoquées 
ci-dessus (tableau, liste non triée et liste triée). On n’oubliera pas la question de l’allocation 
dynamique.
 Un exemple de somme : 
f(x)=3+5x-8x3+ 6x4, et si g(x)=3x+ 5x2, h(x)=f(x)+g(x)=3+8x+ 5x2 -8x3+ 6x4.

Vous analyserez vos algorithmes (preuve et complexité) et discuterez de ce qui vous semble 
être la meilleure représentation pour cette somme.
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